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Nuovo sensore di posizione

Federico Paoletti

 Assorbimento max 220mA per ogni ramo della +/- 24v

1
2

J1

CON2

Rnim
1

nim

MASTER

POS1.SCH

Sync_in

Sync_out

Ext_Sync_In
10Vpp typ

SLAVE 1

POS2.SCH

Sync_in

Sync_out

VI  1

G
N
D

2

VO  3

U2
LM7812

D2

1N4007

+12

C2
47u/35V

C6
47u/35V

C1
1u

R6
390k

VIN  2 VOUT  6

A
D
J

5

G
N
D

4

U3

REF02

C4
100n

D3

1N4007

R1

4k7

R5

10k

+7 -7

C8
47u/35V

C9

47u/35V

Q2
PNP

R4

10k

  5

  6
 7

8

4

U4B

TL072

D4

1N4007

Q1
NPN

R2
10k

R3

10k

R7

1M

C5
100n

  3

  2
 1

8

4

U4A

TL072

D1

1N4007

VI  2

G
N
D

1

VO  3

U1
LM7912

C3
47u/35V

C7
47u/35V

SLAVE 3

POS4.SCH

Sync_in

Sync_out

SLAVE 2

POS3.SCH

Sync_in

Sync_out

1
2
3

JP1

CON3

Ext_Sync_Out
10Vpp typ

-12

1
2

J2

CON2

per aumentare la dinamica:

cortocircuitare D3 e D4
l’alimentazione salira’ a circa 9,3v

attenzione alla fase: piccoli spostamenti del trimmer
provocano forti variazioni della calibrazione

ATTENZIONE!! il modello usato per Ux04 e’ sbagliato
(Positivo pin 7 e 8, negativo pin 1 e 2)

Modifica fatta per

per portare il gain a 60dB (LVDT orizzontali) cortocircuitare il trimmer del guadagno

(test con OnoSokki sine 10kHz 5mV XFR con TPX02)

Portare R6 a 100k

per LVDT orizz. del filtro 7 il guadagno rimane a 40dB, ma aggiungere 4n7 in // a Cx03

per LVDT verticali il guadagno rimane a 40dB (trimmer al minimo)


